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Jaokpyxutu oarosapajvhy omnjy (A, b, B wiu I'):

A) ¥ ciyyajy MEHTOpPCTBa JHcepTallije Ha JOKTOPCKUM CTyAHMjaMa y TPYMaIjH TeXHUYKO-
TEXHOJIOMKNX, MPUPOTHO-MATEMAaTHUKUX W MEIUIMHCKUX Hayka MEHTOp Tpeba Ia mma
Hajmame Tpu paaa ca SCI, SSCI, AHCI unu SCle nucre, kao u Math-Net.Ru nucre.

b) V cnyuajy MeHTOpCTBa AMcepTalije Ha JOKTOPCKUM CTyAMjaMa y TpyHalujyu JpyITBEHO-
XYMaHUCTUYKHX HayKa MEHTOp Tpeba Ja MMa HajMame TPHU paja ca pENICBaHTHE JIMCTE



Hay4YHHX yacomnuca (Penepanrtna nmucta Hayunux yaconuca obyxsara SCI, SSCI, AHCI u SCle nucre, kao u
ERIH nwucty, nucty daconuca koje je MUHUCTApCTBO 3a HayKy KiacudukoBaio xkao M24 u nonatHy JHCTY
yacomuca kojy he, Ha npeyior yHuBep3uTeTa, JOHeTH HarnuoHnanHu caBeT 3a BUCOKO oOpaszoBame. [locebHo ce

Bpe/IHyjy U MOHOTrpaduje Koje MUHHCTAapcTBO Hayke Knacudukyje kao M11,M12,M13,M14,M41 u M51. )

B) V cnyvajy u3pame HOKTOpCKe aucepTalyje mpeMa paHWjuM TPOINHCHMa 3a KaHIHUJaTe
KOJU Cy CTEKJIM aKaJIeMCKH Ha3WB Marucrpa Hayka MEHTOp Tpeba Ja WMma IMeT pajaoBa
(pedepennn) xoje ra, mo oneHn Beha HaydHux oGnacTu, kBanupHUKYjy 3a MEHTOpPA OJJHOCHE
JUcepTanyje.

I') V cnydajy na y y»xoj HaydyHO] 001acTH HeMa KBaTU(PUKOBAaHMX HACTABHHUKA, MPUIIOKHUTU
onnyky Beha MOKTOpCKUX CTyauja 0 IMEHOBamkY PEIOBHOT ITpodecopa 3a MEHTOpA.
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